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Samenvatting
H e t  p r o e f s c h r i f t  b e s t a a t  u i t  t w e e  g e d e e l t e n .  H e t  e e r s t e  g e d e e l t e
hande l t  ove r  he t  l i nea i r  mode l l e ren ,  me t  de  daa rb i j  beho rende  i den t i f i -
ca t í e ,  van  s tochas t i s che  sys temen  me t  de  nad ruk  op  econom ische  t oepas -
s i ngen .  Cen t raa l  s t aa t  h i e rb i j  een  a l gemeen  s t r ucËu ree1  mode l  he t  z . g .
( t  Sp )  mode l  ( l i nea r  s t r uc tu ra l  mode l  w i t h  f ea tu re  space ) .  He t  mode l  be -
s taa t  u i t  twee  l i nea i r e  ma t r i x - ve rge l i j k i ngen ;  de  p roces -ve rge l i j k i ng
in de (onder l iggende) tkenmerk-ruimtet  ( feature space) en een meeË-ver-
ge l i j k i ng .  He t  i dee  om sys temen  zu in i g  t e  besch r i j ven  i n  een  rhu lp -
ru im te r  i s  n i e t  n i euw  en  s taa t  bekend  a l s  f ac to r - r u im te  i n  de  soc ia l e
we tenschappen ,  a l s  t oes tands ru im te  i n  de  sys teem theo r i e  en  a l s  r f ea tu re
space t  i n  de  pa t t e rn  r ecogn i t i on ,  waa rb i j  i n  d i t  p roe f sch r i f t  de  t e rm
r fea tu re t  ve r t aa ld  \ { o rd t  me t  r kenmerk t .  I n  de  hoo fds tukken  I I I  en  V I
wo rd t  aange toond  da t  een  aan ta l  ( econom ische )  mode l l en  spec ia l e  geva l l en
z i j n  van  he t  ( LSF)  mode l ,  zoa l s  b . v ,  he t  f ac to r -ana l y t i s che  s t r uc tu re l e
mode l  van  Jó reskog ,  r eg ress iemode l l en  me t  a l  o f  n i e t  va r i ë rende  pa ra -
me te r s  en  mode l l en  me t  r unobse rvab les r  ( l a t en te  va r i abe len )  zoa l s  een
mode l  me t  mee t f ou ten  (e r ro r s - i n - va r i ab les )  en  een  mode l  me t  r a t i o í e l e
verwacht ingen. De gereduceerde vorm van het  model ,  het  z.g.  (LRF) model
( l i nea r  r educed  f o rm  mode l  w i t h  f ea tu re  space )  i s  i n  s t r uc tuu r  ge l i j k
aan  een  l i nea i r  s t ochas t i s ch  t oes tandsvec to r  mode l  en  kan  wo rden  sez ien
a l s  een  t oes tandsmode l  me t  s t ochas t i s che  i ngangsva r i abe len .
Tevens zal  ingegaan worden op de z.g.  toestandsmodel ler ing van dyna-
m ische  sys temen .  I n  he t  ko r t  gaa t  he t  om he t  p rob leem om de  re l a t i e  t us -
sen  t oekoms t i ge  u i t voe r  en  g l eden  i nvoe r  m ,b . v ,  de  t oes tands ru im te  zo
zu in i g  moge l i j k  t e  besch r i j ven .  D i t  p rob leem,  bekend  a l s  he t  ( s t ochas -
t i s che )  r ea l i sa t i e  p rob leem,  za1  me t  behu lp  van  de  canon i sche  co r re l a t i e
techniek aangepakt  worden, h ierbi j  een idee van Akaike (1975) volgend.
In de hoofdstukken IV en V wordt  de ident i f icat ie van de twee model-
len besproken. De ident i f icat ie omvat de ident i f icat ie van de niet-waar-
neembare tkenmerkt-vector  ( feature vector)  m.b.v.  waarneembare grootheden
en staat  bekend in de systeem theor ie a1s Kalman f i l teren,  en de ident i f i -
cat ie van de onbekende model  Darameters.  De ident i f iceerbaarheid van de
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